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Information Gain
Overfitting
Anpassning till icke-generaliserbara detaljer
Beskärning (Pruning)



Beslutsträd
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Deriverbara tröskelfunktioner
Error Backpropagation
Konvergensegenskaper



Statistisk Inlärning

Maximum a’Posteriori (MAP)
Den mest sannolika hypotesen givet observerade data
Maximum Likelihood (ML)
Den hypotes som har störst sannolikhet att ge de data vi
ser
Bayes Optimal Classifier

argmax
v

∑
h

P (v|h) · P (h|D)

Naive Bayes Classifier

argmax
v

P (v)
∏

i

P (ai|v)



Statistisk Inlärning

Maximum a’Posteriori (MAP)
Den mest sannolika hypotesen givet observerade data
Maximum Likelihood (ML)
Den hypotes som har störst sannolikhet att ge de data vi
ser
Bayes Optimal Classifier

argmax
v

∑
h

P (v|h) · P (h|D)

Naive Bayes Classifier

argmax
v

P (v)
∏

i

P (ai|v)



Statistisk Inlärning

Maximum a’Posteriori (MAP)
Den mest sannolika hypotesen givet observerade data
Maximum Likelihood (ML)
Den hypotes som har störst sannolikhet att ge de data vi
ser
Bayes Optimal Classifier

argmax
v

∑
h

P (v|h) · P (h|D)

Naive Bayes Classifier

argmax
v

P (v)
∏

i

P (ai|v)



Statistisk Inlärning

Maximum a’Posteriori (MAP)
Den mest sannolika hypotesen givet observerade data
Maximum Likelihood (ML)
Den hypotes som har störst sannolikhet att ge de data vi
ser
Bayes Optimal Classifier

argmax
v

∑
h

P (v|h) · P (h|D)

Naive Bayes Classifier

argmax
v

P (v)
∏

i

P (ai|v)



Statistisk Inlärning

Maximum a’Posteriori (MAP)
Den mest sannolika hypotesen givet observerade data
Maximum Likelihood (ML)
Den hypotes som har störst sannolikhet att ge de data vi
ser
Bayes Optimal Classifier

argmax
v

∑
h

P (v|h) · P (h|D)

Naive Bayes Classifier

argmax
v

P (v)
∏

i

P (ai|v)



Boosting

Generering av flera klassificerare
Tränade p̊a olika träningsdata
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PAC-Learnable
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δ , 1
ε och n
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m ≥ 1
ε
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ε
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13
ε

]

Fel under inlärningen



Lärbarhetsteori

PAC-Learnable
Probably (δ) Approximately (ε) Correct
Komplexitet mätt i 1

δ , 1
ε och n
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Antal träningsexempel

m ≥ 1
ε

[
ln |H|+ ln

1
δ

]

VC-dimension

VC(H) ≤ log2 |H| m ≥ 1
ε

[
4 log2

2
δ

+ 8VC(H) · log2

13
ε

]

Fel under inlärningen



Regelinlärning
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Support-Vector Machines
Omkodning av indata ⇒ linjär separerbarhet
Inlärning av sekvenser/tidsdata
Hidden Markov Models
Kalman filter
Oövervakad inlärning
Självorganiserad avbildning
Återkopplade neuronnät
Hybridmetoder
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Återkopplade neuronnät
Hybridmetoder



Metoder vi inte pratat om

Support-Vector Machines
Omkodning av indata ⇒ linjär separerbarhet
Inlärning av sekvenser/tidsdata
Hidden Markov Models
Kalman filter
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