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UBATSFRAGAN 1980-1994

« INFLODE AV SLUTLIGA HANDELSERAPPORTER TILL FORSVARSSTABEN
UPPGICK TILL CA 1000 PER AR 1986-88

« MER AN 6000 RAPPORTER SAMLADES | EN DATABAS. VAR OCH EN
REPRESENTERADE MOJLIGA OBEROENDE OBSERVATIONER ELLER
DETEKTIONER AV FRAMMANDE UNDERVATTENSVERKSAMHET

« DE FLESTA INSAMLADE RAPPORTER, CA 80%, HARRORDE FRAN MANSKLIGA
OBSERVATIONER. AV DESSA GJORDES CA 80% AV CIVILA

« MER AN 1500 RAPPORTER HAVDADE ETT MALAVSTAND MINDRE AN 100 M.
OMKRING 400 AV DESSA RAPPORTER HANFORDES TILL
KVALITETSKATEGORI 1-3, OCH 40 TILL KATEGORI 1 ("SAKER UBAT")

(UR SLUTRAPPORTEN FRAN 1995 ARS UBATSKOMMISSION)
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HUR KAN MAN FUSIONERA SADAN INFORMATION ?

« BERGSTEN & SCHUBERT ANVANDE EVIDENSTEORI FOR ATT FINNA TROLIGA
FARDVAGAR | EN FULLSTANDIG RIKTAD ACYKLISK GRAF:
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« RESULTET VAR INTE OVERTYGANDE EFTERSOM OBSERVATIONERNA |
REGEL VAR ALLTFOR GLESA

« INTE ENS DE TATASTE SEKVENSER SOM FOREKOM KUNDE GE

TILLRACKLIGT STOD FOR TROVARDIG FOLININGSINFORMATION A
POSTERIORI

VI DROG SLUTSATSEN ATT ENDAST STATISTISK BEHANDLING AV
DATAMATERIALET KUNDE GE ANVANDBAR INFORMATION

« TVA VAGAR FOLJDES: FOR DET FORSTA (BERGSTEN), KLASSISK
KLUSTERANALYS IN RUMS- OCH TIDSDOMANEN; FOR DET ANDRA
(SCHUBERT), EN GA-BASERAD METOD SOM LAR IN MANOVERMONSTER

FRAN EN DATABAS, FOR ATT STODJA PREDIKTION VID FRAMTIDA INTRANG
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KORTTIDS- (TAKTISK) PREDIKTION FRAN ETT FATA_L RAPPORTER |
KOMBINATION MED AUTOMATISKT INLARDA MONSTER UR EN

DATABAS:
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BESLUTSSTODSYSTEM (DSS)

INTEGRERADE SYSTEM AVSEDDA ATT HJALPA BESLUTSFATTARE ATT LOSA
PROBLEM OCH FATTA BESLUT

OMFATTAR BADE DATA OCH MODELLER

DSS SKALL STODJA ARBETET MED SEMISTRUKTURERADE OCH
OSTRUKTURERADE BESLUTSPROCESSER

STODJER MEN ERSATTER INTE ANVANDARENS OMDOME

SKALL HOJA KVALITATIV EFFEKTIVITET SNARARE AN KVANTITATIV
PRESTATION

EXPERTSYSTEM SOM REPRODUCERAR RESONEMANGS-
PROCESSEN HOS EN BESLUTSFATTARE, T EX EN LAKARE SOM
STALLER EN DIAGNOS, AR PROCESSORIENTERADE BESLUTS-
STODSYSTEM.
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ETT SNAVARE DSS-BEGREPP AR SYSTEM SOM STODER VAL AV
BASTA TILLGANGLIGA ALTERNATIV. EX: BEVILJANDE AV
LANEANSOKNINGAR

DSS UTVECKLAS OFTA FRAN EN DSS-GENERATOR (“SKAL”, DSSG)
ELLER FRAN ETT DATAANALYSSYSTEM

DSS KAN VARA DATA- ELLER MODELLORIENTERADE:

« DATAORIENTERADE DSS (DATALAGER, OLAP, DATABRYTNING,
VISUALISERING) INNEHALLER INGA MODELLER MEN GER MOJLIGHET ATT
LARA KANNA ETT DATAMATERIAL

« MODELLORIENTERADE DSS STODER ANVANDNING AV T.EX. BESLUTSTRAD,
PROBABILISTISKA NATVERK ELLER MULTIATTRIBUT-MODELLER

DET BLIR ALLT VIKTIGARE ATT KUNNA KOMBINERA DATA- OCH
MODELLORIENTERADE DSS, KVALITATIVA OCH KVANTITATIVA
MODELLER SAMT DISTRIBUERADE OCH MEDLARBASERADE DSS
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BEGREPPET BESLUTSSTODSYSTEM SAKNAR TEKNISK RELEVANS
OCH PEKAR ENBART UT VISSA ANVANDNINGSOMRADEN FOR IT

MODERN TEKNIK AR OFTA HELT BASERAD PA MODELLERING OCH
SIMULERING. BADE DSS OCH MOS HANDLAR OM ATT ANVANDA
DATA OCH MODELLER FOR ATT ANALYSERA PROBLEM OCH FATTA
BESLUT

AVANCERAD OCH TILLAMPNIN__GSBAR DSS-FORSKNING AR T EX
UTVECKLING AV METODIK FOR ANALYS AV PROBABILISTISKA
(BAYESIANSKA) NATVERK

TERMEN HAR SKAPATS INOM AFFARSVARLDEN OCH BLIR ALLT VAN-
LIGARE INOM LEDNINGSSYSTEMTEKNIKEN
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| FORSVARSTILLAMPNINGAR TALAR MAN OM BESLUTSSTOD AVEN
PA LAGRE BESLUTSNIVAER, T EX FOR ENSKILDA FLYGFORARE.
HAR AR BESLUTSTIDERNA MYCKET KORTA MEN BESLUTSALTERNA-
TIVEN FARRE OCH ENKLARE, MOTIV FOR OKAD AUTOMATISERING

CIVILEKONOMER OCH OFFICERARE SAKNAR OFTA DEN MATEMA-
TISKA OCH STATISTISKA KUNSKAP SOM BESLUTSSTODSMODEL-
LER BYGGER PA

OTILLRACKLIG ELLER INADEKVAT UTBILDNING KAN DARFOR
BROMSA UTVECKLING OCH UTNYTTJANDE AV DSS INOM BADE
FORETAGSSTYRNING OCH MILITAR LEDNING
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INFORMATIONSFUSION - FORUTSATTNING FOR DBA

* NYA SENSOR- OCH KOMMUNIKATIONSSYSTEM LEDER TILL ALLT
INTENSIVARE INFORMATIONSFLODE

« OCH FORSKJUTER SUCCESSIVT DEN TAKTISKA LEDARENS HUVUDPROBLEM
« FRAN “THE FOG OF WAR”, DVS VAG OCH OFULLSTANDIG INFORMATION,

« MOT ATT TOLKA OCH FORSTA STORA MANGDER KOMPLEX INFORMATION
UNDER TIDSPRESS

INFORMATIONSFUSION AR ETT KRITISKT FORSKNINGSOMRADE
OM MAN VILL UPPNA DOMINANT BATTLESPACE AWARENESS, DBA
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NAGRA FRAGOR SOM AR VIKTIGA FOR ANVANDARNA

HUR GES BESLUTSFATTARE STOD ATT VIA NATET STALLA EN SEKVENS AV
UNDERRATTELSEFRAGOR, FA DEL AV INFLUTNA DELRESULTAT, SAMMAN-
STALLA OCH ANALYSERA DESSA OCH SEDAN STALLA NYA FRAGOR ?

HUR KAN INSATSSTYRKANS TOTALA UND-MATERIAL GORAS TILLGANGLIGT
OCH OVERBLICKBART AV DE BESLUTSFATTARE SOM BEHOVER DEN ?

HUR KAN OFULLSTANDIG INFORMATION FRAN OLIKA SENSORTYPER
SAMMANVAGAS ? HUR VAGER MAN IN TIDIGARE KAND INFORMATION ?

HUR SKALL SPANINGSRESURSER DISPONERAS OCH INRIKTAS PA KORT OCH
LANGRE SIKT FOR ATT RESURSERNA SKALL UTNYTTJAS PA BASTA SATT ?

HUR BEHANDLAS INFORMATION SOM AR OSKARP OCH OSAKER OCH IBLAND
GALLER EN FORETEELSE SOM HAR OBSERVERATS OCH AGGREGERATS
LANGS MER AN EN RAPPORTERINGSVAG ?

PA HOGRE NIVAER BEHOVER MAN KUNNA SE INFORMATION MED OLIKA
AGGREGERINGSGRAD “SAMTIDIGT”. HUR KAN EN SADAN PRESENTATION
LAMPLIGEN UTFORMAS ?
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VAD AR INFORMATIONSFUSION ?

INFORMATIONSFUSION UTNYTTJAR

e ALL TILLGANGLIG TAKTISK UNDERRATTELSEINFORMATION
« OMGIVNINGSINFORMATION

« KANDA EGENSKAPER HOS MOTSTANDARENS PLATTFORMAR, FORBAND,
ORGANISATION OCH DOKTRIN

FOR ATT DRAMATISKT EFFEKTIVISERA TAKTISK VARDERING OCH
PROGNOSTICERING AV FIENDENS FORMAGA OCH AVSIKTER

(PA KORT SIKT, NAR DET AR MOJLIGT AVEN PA LANGRE SIKT)
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HUR GAR INFORMATIONSFUSION TILL ?

INFORMATIONSFUSION INNEBAR SIMULERING | REALTID AV ETT
HANDELSEFORLOPP, BASERAT PA ALL TILLGANGLIG SENSOR-
INFORMATION, FORHANDSINFORMATION OM

« SAMMANSATTNING,
« BETEENDE,

« MALSTYRKA OCH

« SIGNATURER

HOS FIENTLIGA FORBAND

SAMT RELEVANTA EGENSKAPER HOS
« EGEN UNDERRATTELSELEDNING

* TILLGANGLIGA SENSORER
« DEN OMGIVANDE MILJON
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JDL-MODELLEN

SOURCE
NATIONAL
DISTRIBUTED SOURCE
PRE-PROCESSING
LOCAL LEVEL ONE W LEVEL TWO WLEVEL THREE
PROCESSING | PROCESSING | PROCESSING
INTEL OBJECT SITUATION THREAT
Ew REFINEMENT | REFINEMENT [ REFINEMENT
HUMAN
SONAR COMPUTER
RADAR INTERACTION
— DATABASE MANAGEMENT
DATA SYSTEM
— BASES e >
SUPPORT FUSION
LEVEL FOUR DATABASE | |DATABASE

PROCESSING
PROCESS
REFINEMENT

MULTISENSORDATAFUSION @ITUATIONSANALYS HOTANALYS ADAPTIOE
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BEFALHAVARENS KATEKESFRAGOR

FRAGA ERFORDERLIG INFORMATION BERORD DF-NIVA

VAR AR JAG ? POSITION 1

VAR AR FIENDEN ? POSITION 1

VAD GOR HAN ? AKTIVITETER, HANDELSER, 2,3
BETEENDE

HUR KAN JAG FA OVERTAG ? ALTERNATIVANALYS -

AR JAG | BALANS ? AKTIVITETER, HANDELSER, 2,3
BETEENDE

HUR LANGE TILLS ... ? RELATIV POSITION / MODELLER FOR | 1
PLATTFORMSPRESTANDA

HUR KOMMER LAGET ATT BLI ... 7 LAGESPREDIKTION 2,3

VAD AR VIKTIGAST ? KRITISKA INDIKATORER 1,2,3

HUR SKA JAG GORA DET ?

PLANERINGSSTOD
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VAR KAN INFORMATIONSFUSION UTNYTTJAS ?

TOLKNING, DEN EGENTLIGA FUSIONSPROCESSEN:

POSITIONS- OCH TIDSBESTAMNING

KLASSIFICERING / IDENTIFIERING

KORRELERING (AV OBSERVATIONER FORDELADE | TID OCH RUM)
AGGREGERING (TILL SYSTEM FRAN OBSERVATIONER AV KOMPONENTER)
KOMBINERING / FUSION AV OBSERVATIONER FRAN OLIKA SLAGS KALLOR
« OPTIMERING AV UND-INHAMTNINGSPROCESSEN

VARDERING AV FIENDENS HANDLINGSMOJLIGHETER:
« TROLIG TID OCH PLATS FOR ENGAGEMANG
« BERAKNING AV FIENDENS STRIDSFORMAGA
« BERAKNING AV STYRKEFORHALLANDE
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VAD GORS | OLIKA LANDER ?

| NATO: UNDER 90-TALET HAR FLERA DEMONSTRATIONSSYSTEM
UTVECKLATS OCH TESTATS, BL A NATO DATA FUSION
DEMONSTRATOR (UK, D, CA, I, NL, DK). 1992-97, FORSTUDIE 89-92

| CANADA: DEMONSTRATIONSSYSTEM ACTIF (ADVANCED CON-
CEPTS ON TACTICAL INFORMATION FUSION). OVERFORS NU TILL
FUNKTIONER | DET FALTMASSIGA SYSTEMET INTREPID

| USA: FLERA OLIKA PROGRAM, BL A DARPAS DYNAMIC DATABASE
(DDB) SOM SYFTAR TILL ATT REPRESENTERA STRIDSFALTS-
FORLOPPET | EN REALTIDSMODELL (> 50 MUSD, 1998-2001)

IDAG HAR USA SYSTEMET ASAS (ALL SOURCE ANALYSIS SYSTEM)
SOM GER UNDERRATTELSEOFFICEREN TAKTISKT ANALYSSTOD

2001-05-02---17



HANDELSE-
FORLOPP
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NATO DFD “HIGHLIGHTS”
« FUSIONSMODULEN HANTERADE ETT 20-TIMMARS SCENARIO SNABBARE AN

REALTID

« HELA SCENARIET MED >100 MEDDELANDEN OCH NASTAN 200 HANDELSER
BEARBETADES UTAN KASSATIONER

 INGET MEDDELANDE TOG MER AN EN MINUT ATT BEARBETA FRAN
TEXTTOLKNING TILL PRESENTATION

« GENOMSNITTLIG BEARBETNINGSHASTIGHET | STARTSKEDET 100 GGR

HOGRE AN EN MANNISKAS

KLASSIFICERING

KORRELERING AGGREGERING

e

SNABB, NOGGRANN

v ey
3| &

SAMMA OBJEKT ! INDRE KLOTTER

0_

0
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EXEMPEL PA UTLANDSKA FOU-PROGRAM INOM INFOR-
MATIONSFUSION

NATO DATA FUSION DEMONSTRATOR (DFD) (STORBRITANNIEN,
TYSKLAND, CANADA, NEDERLANDERNA, DANMARK OCH ITALIEN)

SIMULERAR FORLOPPET AV ETT SCENARIO AV KALLAKRIGSTYP
SCENARIET GENERERAR ETT FLODE AV UNDERRATTELSERAPPORTER

OLIKA FUSIONSMETODER FAR VERKA PA DETTA UNDERLAG TILLSAMMANS
MED APRIORIINFORMATION, BL A OMGIVNINGS- OCH DOKTRININFORMATION

GER EN LAGESBILD SOM AV SIMULATORN KAN JAMFORAS MED “FACIT”

SLUTSATS: DET FINNS RIKA MOJLIGHETER ATT OKA AUTOMATI-
SERINGSGRADEN | DEN TAKTISKA UNDERRATTELSEPROCESSEN
FOR ATT STODJA OCH AVLASTA UNDERRATTELSEOFFICEREN
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NATO TASK GROUP ON INFORMATION FUSION

« STUDIEPROJEKT INOM NATO RTO/IST FOR ATT FORBATTRA
INFORMATIONSFUSIONSFORMAGAN (FUSIONSNIVA 2+3) INOM EN ASC
(UNDERRATTELSESTAB) FOR EN INSATSSTYRKA MED FLERA ALLIERADE
NATIONER OCH FLERA VAPENSLAG

KONCEPTUELL MODELL AV ARBETSUPPGIFTERNA | EN ASC

OPERATIV MILJO INKLUSIVE EN SOCIOPOLITISK OCH EN FYSISK SITUATION
FUNKTIONSMODELL FOR EN ASC

IDENTIFIERA FUNKTIONER SOM SKULLE KUNNA AUTOMATISERAS
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EUCLID: ADVANCED WORKSTATION FOR COMMAND
AND CONTROL SYSTEMS

(DANMARK, FRANKRIKE, ITALIEN, NEDERLANDERNA, NORGE OCH
SPANIEN)

1. AUTOMATISK RAPPORTANALYS
« MINSKAR MANGDEN DATA SOM BEHOVER BEAKTAS AV LEDNINGSSTABEN

e SER TILL ATT VIKTIG INFORMATION FAR PRIORITET

« LASER SIMULERADE RAPPORTER FRAN MARK- ELLER
SJOSTRIDSSIMULERING

« EXTRAHERAR INFORMATIONSINNEHALLET FRAN STRUKTURERADE
MEDDELANDEN

« ANVANDER DETTA FOR ATT SKAPA EN WIDE AREA PICTURE

SLUTSATSDRAGNING MED HJALP AV FUZZY LOGIC OCH FUZZY
CLUSTERING HAR DEMONSTRERATS | ETT MARINT SCENARIO
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2. TAKTISK HOTVARDERING

TAKTISK HOTVARQERING SOKER KANNA IGEN VILKEN PLAN
MOTSTANDAREN FOLJER

- MODELLER AV MOJLIGA FIENTLIGA PLANER HAR KONSTRUERATS

- LEVERERAR UPPGIFTER OM VILKEN INFORMATION SOM AR ATT
FORVANTA MEDAN PLANEN FULLFOLJS

RAPPORTERNA ANVANDS FOR ATT UPPSKATTA SANNOLIKHETEN
FOR ATT HAN FOLJER EN VISS PLAN SAMT | VILKET STADIUM AV
PLANEN HAN BEFINNER SIG

PLANIGENKANNING HAR DEMONSTRERATS | FALLET ATT EN
LANDSTIGNINGSSTYRKAS CHEF OBSERVERAR EN FORSVARANDE
STYRKA
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3. BE__RAKNING AV FRAMKOMLIGHETSKORRIDORER OCH COA-
JAMFORELSER (COURSE OF ACTION)

 DIGITALA TERRANGDATA | EN DATABAS PRESENTERAS SOM
OVERLAGGSBILDER SOM VISAR OMRADEN MED OLIKA FRAMKOMLIGHET

« UR DENNA INFORMATION BERAKNAS KORRIDORER TILLRACKLIGA FOR
PASSAGE MED FORDON AV EN VISS TYP

« KORRIDORERNA GER MOJLIGA FRAMRYCKNINGSVAGAR OCH KNUTPUNKTER
MELLAN DESSA

« METODERNA KOMBINERAR SUBJEKTIVA VARDERINGAR MED
SANNOLIKHETSANALYS AV UTFALLEN
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DREV: ADVANCED CONCEPTS ON TACTICAL INFORMA-
TION FUSION (ACTIF)

ACTIF AR ETT PROTOTYPSYSTEM FOR INFORMATIONSFUSION |
TAKTISKA UNDERRATTELSETILLAMPNINGAR

« KONSTRUERAT FOR ATT HALLA REDA PA FRAGMENTARISK INKOMMANDE
INFORMATION

« GER STOD FOR ATT DELA IN ANALYSUPPGIFTER | DELAR OCH FOR ATT
SATTA SAMMAN DESSA RESULTAT TILL EN SAMMANVAGD BILD

« NYA PRESENTATIONSMETODER VISAR HUR NYINKOMMEN INFORMATION
BEKRAFTAR ELLER STAR | KONFLIKT MED GALLANDE LAGESUPPFATTNING

« VERKTYG FOR SNABB SOKNING | DOKTRIN- OCH HISTORIEDATABASER FOR
ATT VARDERA TROVARDIGHETEN HOS NYA OBSERVATIONER

« STOD FOR FUSION AV NY INFORMATION MED TIDIGARE FASTSTALLT LAGE
AVEN VID PARTIELL KONFLIKT
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DARPA OCH DERA: COMMAND AND CONTROL INFOR-
MATION SYSTEMS (CCIS)

« MAL: DEMONSTRERA DISTRIBUERAD INFORMATIONSHANTERING INOM ETT
LEDNINGSSYSTEM

« COMPACT TACTICAL PICTURE DISTRIBUTION: UTVECKLA FORMAGA TILL
BARBAR TAKTISK SITUATIONSANALYS

 DISTRIBUTED TRACKING ARCHITECTURES: DEMONSTRERA DISTRIBUERADE
FOLININGSSYSTEM

« TARGET DETECTION: DEMONSTRERA HUR MAL AV OLIKA TYPER KAN
UPPTACKAS, SPARAS OCH INFOGAS | DEN TAKTISKA SITUATIONSANALYSEN
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SOFT COMPUTING
OCH
MANAGEMENT OF UNCERTAINTY

« MGMT OF UNCERTAINTY (MOU) AR ETT VETENSKAPLIGT KARNOMRADE FOR
TILLAMPNINGAR INOM INFORMATIONSFUSION

« BRUKAR DELAS IN | PROBABILISTISKA (BAYESIANSKA, DEMPSTER-SHAFER)
OCH POSSIBILISTISKA METODER (OSKARP LOGIK)

« NEURONNATSMETODER OCH ANDRA MASKININLARNINGSMETODER, T EX
GENETISKA ALGORITMER, AR LIKSOM MOU EXEMPEL PA SOFT COMPUTING-
METODER

KOMBINERAS MED BL A AI-ROBOTIK, AI-DATORSEENDE, KUNSKAPS- OCH
DATABASTEKNIK, GEOINFORMATIK, STYRTEORI OCH OPTIMERINGS-
METODER | SYSTEM FOR INFORMATIONSFUSION. FOKUS PA
PROBABILISTISKA SYNSATT.

KRAFTFULLA SIMULERINGSSYSTEM AR NODVANDIGA FOR "STIMULERING"
OCH UTVARDERING AV SENSOR- OCH FUSIONSMODELLER.
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KRAV PA SIMULERINGSSYSTEM FOR LEDNING

KRAVEN VARIERAR FORSTAS MELLAN TILLAMPNINGSOMRADENA,
MEN FOLJANDE DRAG AR MER ELLER MINDRE GEMENSAMMA:

« BEGREPPET LEDNING ANVANDS PA HOGRE FORBANDSNIVAER (BATALJON
OCH HOGRE). FORBANDENS KOMPLEXITET MASTE BEMASTRAS ANTINGEN
GENOM STARK FORENKLING ELLER MED FORMAGA ATT REPRESENTERA
OCH HANTERA TUSENTALS AKTORER OCH OBJEKT

« KOMPLEXA SCENARIER FORDRAR EFFEKTIVA METODER FOR
SCENARIOBESKRIVNING, ANVANDNING AV “INTELLIGENTA” AKTORER/
AGENTER SAMT METODER FOR AGGREGERING OCH DISAGGREGERING

« FOR ATT ADMINISTRERA ALLA DE HANDELSER SOM KOMPLEXA SCENARIER
OMFATTAR KRAVS EN “SIMULERINGSMOTOR” MED STOR KAPACITET

« VARDERING AV LS-TEKNIK FRAN “FIRST PRINCIPLES” FORUTSATTER BADE
STOR DETALJRIKEDOM OCH FORMAGA ATT HANTERA STORA FORBAND

« VARDERING AV INFORMATIONSFUSION KRAVER GODA MODELLER AV
SENSOREGENSKAPER, SAMBANDSKAPACITET OCH MILJO LIKSOM AV
MOTSTANDARENS FORBANDSSTRUKTUR OCH TAKTISKA DOKTRIN
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AGGREGERINGSPROBLEMET

SKATTA ETT FORBANDS SAMMANSATTNING OCH STRUKTUR UR:
« ETT ANTAL OBSERVATIONER AV OBJEKT UR FORBANDET

 APRIORIKUNSKAP OM DOKTRIN (MATERIEL, ORGANISATION, BETEENDE)

1. KOLONNPROBLEMET, ETT SPECIALFALL:

Foérbataljonens huvudstyrka
a N

Artillerichef Bandhaubitsbataljon Mekaniserat kompani Underhdllsavdelning

Bataljonschef Luftvarnsrobotpluton  Granatkastarkompani Mekaniserat kompani

[UH |

11
(=]
3-5km 1-2km 5-10km Ca5km /13km

- P> =1 » <« > - Z>»

[T [ .
Str d Faltarbets-
= Islspan ngs- e Fo k ompani Rajni gsavdel Ng  Bandhaubitsko ompari Kopluton
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HMM-MODELLERING AV KOLONNPROBLEMET

HMM AR EN FORKORTNING AV HIDDEN MARKOV MODEL. HMM AR
EN BAYESIANSK INLARNINGSMETOD FOR SEKVENSINFORMATION
SOM ANVANDS INOM BL A BIOINFORMATIK (DNA- OCH
AMINOSYRASEKVENSER) OCH TALIGENKANNING.

« MAN SKAPAR FORST EN MODELL SOM REPRESENTERAR
DOKTRINKUNSKAPEN

« MODELLEN “TRANAS” SEDAN PA DATA GENERERADE FRAN DOKTRINER
ELLER OBSERVATIONSDATA OM SADANA FINNS

« DEN TRANADE MODELLEN KAN ANVANDAS FOR ATT JAMFORA EN
OBSERVERAD SEKVENS MED MODELLEN

SLUTSATSER: KAN EV. TILLAMPAS PA KOLONNPROBLEMET OM:
« DET FINNS GOD TILLGANG TILL DOKTRININFO OCH TRANINGSDATA

« OBJEKTENS ORDNING AR UNGEFARLIGT KAND
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SCENARIO FRAN SIMULATORN FBSIM
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OBSERVATIONSE(")LJDENS ANPASSNING TILL
DE INLARDA MODELLERNA

N
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RESULTATET UTLAGT PA LAGESKARTA (IS MARK)
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2. KONFLIKTBASERAD STYRKEAGGREGERING

SCHUBERT, CANTWELL OCH WALTER HAR ANVANT DEMPSTER-
SHAFER-KLUSTRING | KOMBINATION MED EN SPECIELLT
KONSTRUERAD ELIMINERINGSMETOD FOR ATT SKILJA
RAPPORTER SOM KAN ANTAS HORA TILL OLIKA FORDON RESP
OLIKA FORBAND. HAR UTNYTTJAS TYPKONFLIKTER OCH ENKLA
KINEMATISKA RELATIONER FOR ATT AVGORA KONFLIKTENS
STORLEK (DVS HUR TROLIGT DET AR ATT TVA RAPPORTER INTE
HOR TILL SAMMA OBJEKT).
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DE TVA SIDORNAS FORBAND | SIMULATORN
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HIERARKISK KLUSTRINGSPROCESS

Clustering AN Classification |
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INKOMMANDE OBSERVATIONSRAPPORTER
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OPTIMALT SENSORUTNYTTJANDE VID UBATSJAKT

FOI HAR SAMARBETAT MED ENGELSKA DERA FOR ATT UTVECKLA METODER
FOR ADAPTIV SENSORUTLAGGNING - ETT GRANSOMRADE MELLAN
MULTISENSORFUSION OCH INFORMATIONSFUSION:

KALMANFILTRERING PARTIKELFILTRERING
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