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I manga problem inom beridkningsgeometrin
berdknas konvexa holjen.

Graham-scan

Algoritmen anvidnder sig av en stack S:

Graham({P; = (z;,1:)}7)

(1) Gorsdatty; <y fOri>1

(2) Sortera {P;}% i véxande ordning
pa poldr vinkel mot P

(3). §« 0

(4) Push{(?, §) :

(3) Push(f, §)

(6) Push(Ps, S)

(7v) fori=41to n do

(8) while foljden NeztToTop(S) —

Top(S) — P; svinger &t hoger
(9) do Pop(S)
(10) Push(F7, &)

Tidskomplexitet:

Sorteringen i steg (3) tar O(nlogn).

Varje punkt pushas exakt en gang och poppas
hdgst en gang = ©{(n). Totalt O(nlogn).



