1 Multikanalljud
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i Vad ar syftet med multikanal

v Skapa en rumsligt férdelad ljudbild

v Utnyttja manniskans binaurala hérande

Stereo fodrar skillnader mellan
de tva ljuden.

v Samma primarsignal
v Skillnad i tid

v Skillnad i styrka

v Summa lokalisering




Binauralt horande
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v Nivaskillnad
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i Klangfargsskillnad

Fig 14. Ljudnivan i vnster och hoger ora vid fyra olika infallsvinklar.

i Upptagning

v Oppningsvinkel
v Fullbreddsvinkel

v Upptagningsvinke
/tackningsvinkel

Upptagning
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i Lyssning

v Panorama

v Stereobredd
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i Hogtalarkonstruktion

v Symmetri
v Fasgang

v Direktivitet

Direktivitet

v Ett ljud blir tva
v 7 identifierbara riktningar

v Motfas

Maximal riktning

v Nivaskillnad > 20 dB
v Tidsskillnad 1 - 1,5 ms

» Overbredd (Wideness)




i Lyssningsyta

Elevationseffekten

v 45 grader ovanfér huvudet

v Pinnae - effekten
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i AB-stereo

Gransvarden for A/B stereo
v Max bredd =1,5ms &




i Kamfiltereffekt

v Radio

i Monokompatibilitet

v TV




:LX/Y stereo VQ Q ()H

i Riktningar i X/Y-stereo

+ Oppningsvinkel
v Intensitetsskillnad

v Mikrofonkaraktaristik

i Stereobredd i X/Y




i Monokompatibilitet med X/Y

v "Ju stdrre 6ppningsvinkel man
anvander, desto mer av rundtagande
mikrofon-karaktaristik blir resultatet i

mono”

Blumlein-stereo




i NRU / ORTF stereo

ORTF - stereo
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i M/S-stereo

v Bygger pa intensitetsskillnader mellan
hoger och vanster kanal

v M = monosignal
v S = skillnadssignal

i Mikrofonteori
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i M/S teori

v Mono kapsel
ofta kardioid

v Skillnadskapsel
alltid atta

i M/S tgori

Fasvindning

R1 R2

i M/S teori

M/S-mikrofonen sedd frin ovan.
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i M/S teori

M/S-mikrofonen sedd frin ovan.

i Balansering av stereobredd

- Med M-regeln staller man in volym
- Med S-regeln stéller man in stereobredd

i Punktstereofoni

v Stereo med panorerade
monomikrofoner
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Multimikrofonteknik

v God separation _ f%? R Q
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v Vandringseffekt
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stereoupptagning

i Binaural stereo

v Neumanns konst-
huvud

v Kraver horlurar vid
lyssning

i Transaural stereo

v Surround med tva hogtalare
v Linjara hogtalare

v LEDE lyssningsrum
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i Ambiofoni

v Stereoinspelning som reproduceras

med front- och bakhoégtalare

i Depth stereo
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Hafler Stereo
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Figure 1: A conceptual Do lnyPro
Logic/Surround matrix encoder.
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* Diskreta kanaler 5.1
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